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ABSTRACT 
 
 
 
 
Vehicle recognition and classification is useful to many traffic management 
activities and is one of the important technologies in Intelligent Transportation 
System (ITS). Automatic toll collection, vehicle access control, traffic forecast and 
volume, congestion management and speed monitoring are some of the systems that 
have a need to classify the vehicle types. This project highlights the potential use of 
vehicle dimensions and shape information for the vehicle type classification.  The 
system profiles the frontal view of the vehicles and extracts the basic outline shapes 
and geometrical parameters and compares against the stored specification for each 
class. The design utilizes Hough line detection algorithm to identify the location of 
vehicle properties that needs to be extracted.  Input to the system is a static image of 
vehicle frontal view.  The image is processed through various image processing 
methods namely; median filtering, morphological reconstruction, edge detection and 
Hough transform. Finally, the designed system is able to determine and classify 
various vehicle types into three major classes; car, bus and truck. This design is a 
useful support system to existing Plate Number Recognition System (PNRS) which 
will help to increase the accuracy of the results obtained.   
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ABSTRAK 
 
 
 
 
Mengklasifikasi kenderaan amat berguna dalam kerja-kerja pengurusan trafik 
dan ianya adalah salah satu teknologi penting dalam Sistem Pengangkutan Pintar 
(ITS). Kutipan tol automatik, kawalan akses kenderaan, ramalan dan pengurusan 
trafik dan kesesakan, dan pemantauan kelajuan adalah conthoh aplikasi yang 
mempunyai keperluan untuk mengklasifikasi jenis kenderaan. Projek ini 
merealisasikan penggunaan dimensi dan bentuk kenderaan untuk mengklasifikasikan 
jenis kenderaan. Sistem ini memprofil pandangan hadapan kenderaan, dimana 
parameter geometri dan bentuk asas kenderaan diekstrak untuk dibandingkan 
denagan spefikasi bagi setiap kelas. “Hough transform” diaplikasikan untuk 
mengenal pasti lokasi setiap paramter yang perlu diekstrak daripada imej kenderaan. 
Selain itu, pelbagai kaedah pemprosesan imej yang lain juga digunakan dalam usaha 
mengekstrak parameter geometri kenderaan. Sistem yang direka ini, mampu 
mengenal pasti dan mengklasifikasi pelbagai jenis imej kenderaan kepada tiga kelas 
utama; kereta, bas dan trak. Reka bentuk ini boleh digunakan sebagai sistem 
sokongan kepada sistem pengenalan nombor plat (PNRS). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
